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Objetivos
Crear una solucion capaz de:

- Medir factores climaticos
del entorno

- Activar dispositivos de
mitigacion

- Actuar de forma inteligente
y autonoma



Objetivos

- Producto en tres partes:
- Manejo de una Placa
Controladora
- Servidor de centralizacion
- Consulta para dispositivos
moviles

- Elaboracion maqueta



Desafios

- Manejo de HW a
- Multiples lenguajes puthon
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- Comunicacion distribuida
- Escasos antecedentes



Plan de Proyecto

- Etapa de Iinvestigacion y
planificacion
- Tres iteraciones:
- Una por cada componente
del sistema

Tiempo empleado: 9 meses



Investigacion

- Lenguajes:
- Python
- Android

- Eleccion de la placa




Arquitectura




Aplicacién Centralizadora
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Solucion
Conceptos:

- Factor

- Actuadores

- Actuadores de avance
- Grupo de actuadores

- Nivel de severidad

- Perfil de activacion



Estados del sistema




Inactivo

Apaga todo
Imposibilita todo tipo de
encendido

Para tareas de
mantenimiento

f

Maniiz







Lecturas
Manuales

Encendidos
Manuales




Estados del sistema
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Apaga todo




Comportamiento automatico
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Niveles de severidad

Perfil de
activacion
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> Prioridad
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Perfiles de activacion

Cola LIFO

Grupo 1

Grupo 2
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Fortalezas

- Independencia de sensores
- Calidad de procesado de lecturas
- Recuperacion ante perdidas de

conectividad
- Adaptabilidad a multiples escenarios

- Independencia entre componentes
- Ampliamente configurable






Mejoras a futuro

- Soporte para multiples placas
controladoras

- Multiples establecimientos

- Interfaz web responsive

- Seguridad aplicaciones moviles

- Soporte para multiples plataformas
moviles



Conclusiones

- Gestion
- Muy satisfactoria
- Correcto manejo de dificultades y atrasos
- Tecnologia
- Placa muy potente, posibilidad de
utilizarla en multiples escenarios
- Mediante los lenguajes de programacion
se logran los objetivos
- Buenos resultados con herramientas de
apoyo



Conclusiones

- Producto
- Cliente ampliamente satisfecho
- Cumplimiento de todos los
requerimientos
- Posibilidad de expansion a multiples
escenarios
- Académicas
- Formacion académica y profesional
fortalecida
- EXperiencia gratificante
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